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I  ± DESSI N I NDUSTRI EL  
 

5 p lateau x de dif f é rent es p ièces  po u r le  des sin  ind u striel  
 

-  Ap p re n ti ss a g e d e  n o mb re us es s i tua tio n s  l i ée s  a u x f o rm e s d e b a se  
c yl i n d ri q u es , c u bi q ue s . . .  

-  Déve l o p p em e nt p rog re ss i f d e  la  re p rés e nta tio n  s p a ti a le ,  
-  E xe rc i c es  de  co ta ti o n  n o rma l isé e  p ou r l a  fa b ri c ati o n,  
-  E xe rc i c es  de  me s u re : di m en sio n s  e xté ri e u re s , i n té ri eu re s , an g l es , 

to l é ran c es .   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

4 p lateau x  G¶LQLWLDt ion  au d essin ind u st riel  
 

-  L e c tu re  et co m p ré h en s io n  de d e ss i ns  t ec hn i q ue s ,  
-  R e p ré se n tati o n e n  tro is  vu e s ,  e n  co u pe , e n 3 D ,  
-  L i s te s  d e  pi èc e s  e t c o ta ti o n ,  
-  I n d ic a ti o ns  d 'é tats  d e  s u rfac e e t d e  to lé ra nc e s ,  
-  D i s tin c ti o n  e n tre p i èc es  n o rma l i sé es  e t p i èc e s d e  fa b ric a ti on ,  
-  I n d ic a ti o ns  d e  m a té ri au x,  
-  Exe rc i c e s  d e  me su re : m e su re  d e  di me n si o ns  e t d 'a n gl e s ,  
-  Pro c éd é s  d e  fa b ric a ti o n :  e xe m p l es  de  t ra va il  p ou r la  f a b ri cati o n  m a nu e ll e  e t  

l a  f ab ri ca ti on  su r ma c hi n es - o uti l s .  
 
 

7 m o d èle s prat iqu es po u r  le mo n t age d e s yst ème  
 

-  Pl a n ifi ca ti on  e t e xé c u ti o n d 'op é ra tio n s d e  m o nta g e s  s i mp l es ,  
-  Pl a n ifi ca ti on  e t d es c rip tio n  des  p roc es s us  G¶é va l ua ti on  d es  ré s u lta ts ,  
-  M o n ta g e  d u  s ys tèm e , te s t d u f o n cti o nn em e n t.  

 
 
 
 

I I  ± M ODEL ES  EN COUPE  
 
Déc o u ve rte d es  co m po s an ts - sys tè m es  fon c ti o n ne ls  d éc o up és  e t m o nté s  s u r u n  s u pp o rt pou r l a  d é mo n stra tio n .  
 

     
H M  7 0 0 .0 6                                                       GL  3 00 .0 3                                                  ET  4 9 9 .0 1  

 
3  e xe m p l e s p a rm i  40  mo d èl e s d i s po n ib l es .  
  

TZ  1 1 0  

TZ  1 3 0  

TZ  2 0 0 .7 1  

TZ  2 0 0 .0 7  

Devi s  n °2 12 9 24  

Devi s  n °2 13 4 62  
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I II  ± M ETROLO GI E / ASSEM BL AGE /  AJ US T AGE /  USI NAG E  
 

8 k it s  p o u r  la m esu r e  
 

-  Déc o u ve rte d es  o uti ls  d e m esu re ,  
-  Me s u re  d e  l on g ue u rs, p ro fo n de u rs , d i am è tre s , a n gl e s ,  UDLQXUHV�G¶DUEUHV�� 
-  (YDOXDWLRQ�G¶HUUHXUV�GH�PHVXUH� 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

6 k it s  G¶LQVWUXFWLRQ�GHV�DVVHPEODJHV 
 

-  Pa r JRXSLOOH��FODYHWWH��FODYHWDJH��YLV�URQGHOOHV��pFURXV��URQGHOOHV�IUHLQV��ILOHW��URXOHPHQW« 
-  Con n a is sa n ce  d es  dé s ig n a ti o ns  e t te rme s  pri nc i pa u x n o rm a lis é s , a in s i q u e  d es  re p ré s en ta tio n s  g ra p hi q ue s ,  
-  Co n n a i s sa n ce  d HV�W\SHV�G¶DVVHPEODJH,  
-  Tra va u x p ra ti q u es  a ve c LQGLFDWLRQV�G¶DMXVWHPHQW�HW�GH�WROpUDQFH� 

 

                  
   MG  1 0 0      MG  1 2 0  
 
 

7 s yst èmes  d e mé can i sm es et f ro t t em ent  
 

-  An a l ys e  d e s p ri nc ip a le s  g ra n de u rs  e t rel a tio n s  :  
o  E n g re n ag e  d ro i t ,  à  de n tu re  d roi te  e t à  vi s  s an s  fi n ,  
o  M é c a n i s me  à  c a me ,  
o  F r o tt em e n t s u r d es  p al i e rs  li sse s ,  da n s u n  c o us si n e t,  
o  Fri c ti o n  p a r c â b le  e t c ou rro i e,  
o  &RQWU{OH�IRUFH�GH�VHUUDJH�G¶pFURX�HQ�IRQFWLRQ�GX�FRXSOH� 

-  Dét e rm in a ti o n  d e s  re n de m en ts ,  
-  Com p a ra i so n  de  ma ti è re s .  

 
 
 
 

8 k it s  G¶o u t il s  p o u r l ¶XVLQDJH 
 

-  Con n a is sa n ce  d es  p ri n ci p au x o u ti ls  de  p e rç a ge ,  c h a nfre in a ge  e t la m ag e ,  a l és a ge ,  m e u la ge ,  t o u rn a ge ,  f rai s ag e ,  
-  Etu d e  de  la  g éo m é tri e  d e s t ran c h an ts , a n gl e  d e  co u pe , an g le  d e  dé p ou i ll e ,  a ff û ta g es  in c o rre c ts,  
-  Po u r l a p a rti e  m e u la g e , é tud e  d e s  n o tio n s d e  g ra i n, fo rm e , ma ti è re, s tru c tu re  de s  m e ul es ,  

 

                     
  F T  9 0 9        F T  9 1 3               F T  9 0 1  

  

MG  9 0 5  

PT  1 0 4  

GL  1 1 0  

T M  2 3 2  

PT  1 0 5  

Devi s  n °2 13 2 70  

Devi s  n °2 13 2 70  

Devi s  n °2 13 2 69  

Devi s  n °2 13 2 71  
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I V ± ASSEM BL AG E / M ONT AGE /  MAI NTEN AN CE  
 

5  k it s  ¶¶*/¶¶�G¶DVsemb l age  sur l es ent r ainem ent s   
 

-  Pa r c ou rro i e, si m pl e , d o ub l e ,  
-  Pa r c ha în e ,  p as  à  p a s  e t dé s axé  ( GL 4 3 0 ) ,  
-  A ro u e  d ro i te , ro ue  co n iq u e , vis  s an s  fi n , c rém a il l è re , c o mb i né  ( GL 4 2 0 ) ,  
-  En tra în em en t p a r c ha i ne  a ve c  ro u e  t en d eu s e e t dé mu l tip l ic a tio n  p a r ro u e d ro ite ,  
-  Dou b l e  e n tra i n em en t à  ro u e  d ro i te ,  
-  En tra i ne m en t pa r p ou l ie s  g ra d in s ,  
-  Tra i n  b a l ad e u r  (Nort o n ),  
-  Cha n g em e nt d e  vi te ss e , re n vers e me n t d e  ma rch e ,  
-   ( GL 2 1 2 ) ,  T ra i n s  é pi c ycl o ïda u x à  p l u si e urs  é t ag e s
-  En g re n ag e  d ro i t à  p lu si e u rs  é ta g e s ( GL 2 1 0 ) ,  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

13 dif f ér ent es c ais se s  M T , ensemb l e c o mp l et d e  p i èces  et o u t ils po u r le mo n t DJH�G¶XQ�pTXLSHPHQW�LQGXVWULHO 
 

-  6RXSDSH�G¶DUUrW��YDQQH�SODWe  à  c oi n , s o up a p e à  t ête  in c li n ée, va n n e  pa p il l on  e t c l ap e t a n ti - re to u r,  
-  Rob i n e t t o u rn a n t s ph é riq u e ,  
-  Com p res se u r à  p is to n ,  
-  Po m p e c en tri fu g e , s im p le  e t à  p l u si e u rs  é ta g es , po m pe  à  vis , p o mp e  à  d i ap h ra gm e , p om p e  à  p is to n , p om p e  c en tri fug e  en  

l i g ne , p om pe  à  en g ren a g e,  
-  L e c tu re  de  p la n ,  d e ss i n t ec h n iq u e  e t d e  p ro cé d u re  d e m on tag e  d ém o nta g e, ma i n te n a nc e  pré ve n ti ve  e t  c u ra ti ve , rec h erc he  

d e  d é fa u t  « 
 

 
 
 
 
  

GL  4 2 0  

GL  4 3 0  

GL  2 1 2  

MT1 8 4  
MT1 8 0  

GL  2 1 0  

Devi s  ro bi n e tte ri e n °2 12 8 13  De vi s  p om p e n °2 12 4 29  
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Banc d e te st et  al ig QHPHQW�G¶XQH�SRPSH�FHQWULIXJH 
 

-  Mo n ta g e  d e  la  p om p e s u r l e  ba n c , ra cc o rde m en t,  
-  Al i g n em en t d u m ote u r é l ec triqu e  e t d e  la  p om pe  s el o n d i ffé re n tes  m éth o de s .  

 
6\VWqPH�DXWRQRPH�HQ�HDX��OLYUp�DYHF�SRPSH��MHX�G¶RXWLO��MHX�G¶DOLJQHPHQW « 
 
 
 
 
 
 
 

M T 140 St atio n  de mo n t age et d e te st G¶XQ�FRPSUHVVHXU�j�SLVWRQ 
 
.LW�FRPSOHW�SRXU�OH�PRQWDJH�G¶XQ�FRPSUHVVHXU�j�SLVWRQ�� 
l i vré  a ve c  :  
 

-  Un c om p res s eu r f on c ti o nn e l ,  
-  Un c om p res s eu r à  m o nte r,  
-  L e s  p l a ns  et l a  p roc é d u re  d e m o n ta g e ,  
-  L a  s ta ti on  d e t ra va il  mo b i le .  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

M T  172 Align em ent  d' ent r aînemen t s d' a rb r es et d 'e n g renag es  
 

0RGXOH�SRXU�WHVWHU�OH�PRQWDJH�G¶XQ�HQJUHQDJH�d ro i t e t  à  vi s  s a ns  f i n  (MT 1 7 0 ) o u 
l e  PRQWDJH�G¶XQ�DUEUH�DYHF�SDOLHU�OLVVH��07��������� 
 
 
 

 
 
 
         En  o pti on  : le  MT  1 7 0                               ou  l e MT  1 1 0 .02 .  
 
 

L e  m o du l e  MT  1 7 2  c o m p rend  u n  m o teu r a s yn ch ro n e  m on o p h as é ,  un  fre i n  à 
p o u d re m ag n é ti q ue  a ve c u n  co u p l e d e  fre i na g e  ré g la b le .  
 

 
EW T CO 7417 7  M esu re du  cou p le d e s HUUDJH��PHVXUH�GH�O¶DOORQJHPHQW�G¶XQe  v is, ru p t u re ,  
 

0DTXHWWH�SRXU�O¶pWXGH�HW�OD�PHVXUH�GH :   
 

-  l a  f o rc e , m om e n t e t c o up l e  d e  s e rra ge ,  
-  l a  t ec h no l o gi e  d e s  YLV��PDWLqUH��ORQJXHXU«�,  
-  l a  l im i te  él a s ti q ue ,  PHVXUH�GH�O¶DOORQJHPHQW�G¶XQ�YLV� 
-  l a  cl a ss e  d e  rés is ta nc e  d e  la  m a tiè re ,  
-  l a  f o rc e  de  t en s io n  s u r l a  vi s ,  

WHVW�MXVTX¶j�OD�UXSWXUH !  
 
Aff i c ha g e  e n  te m ps  rée l  de  la  fo rc e  N, e n  Kg , l e  c o up l e  N.m  o u  m .kg.  

L i vré e  a ve c d i ffé re nte s d o ui l les  e t vis  d e  Ø4, Ø 6  e t Ø 8 mm  d e  d iff é ren te s d u re té s  : 6 .8  /  8.8  /  1 0 .9  /  1 2 .9  / In o x A2  e t A4.  
 

  

MT 1 4 0  

Réf é re nc e  HL  9 6 0 .0 1  

Zone de travail 

Devi s  n °2 13 4 00  

Devi s  n °2 10 0 67  

Devi s  n °1 18 4 56  
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V ± AN ALYSE VI BR ATOI RE M ACHI NE EN ROT ATI ON  
 

PT  501 Dom mag es sur l e s palie rs à ro u l ement  
 

L e  mo d u le  co m p re n d s i x p a l ie rs  à  rou l em e nt i nte rch a n ge a bl es , su r l es q ue ls  o n  
p e u t dé p is te r d i ffé re n te s  d é g rad a ti on s  e t le s  e xp l i q ue r.  
L a  ch a rg e ra d ia l e d u  p a li e r es t a j u s té e  p a r l e  bi a is  d u d is p os iti f d e c ha rg e .  
 

L e s  a n a l yse s  :   
- d i s tri b u ti o n  s pe c tral e  d e s vi b ra ti o ns   
-  i m pa c t d e  la  dé g r a da ti on  d u jo i n t e t d u c o rp s  d e  
  ro u le m en t su r le  s pe c tre  
-  e s tim a ti o n  d e  l a  du ré e  d e  vi e d e  p al i e rs  
-  i n flu e nc e  du  p rod u i t l ub ri fia n t  s u r le  sp e ctre  de  vi b ra ti o ns  
-  c o mp ré he n si o n  e t in te rpré ta tio n  d es  co u rbe s  d e  f réq u en c e  

 
  

 
 
 

 PT  500 S yst èm e de di agn o stic de m ach ine,  anal ys e v ibrato ire
 

Sys tè m e  de  d i ag n os tic  d e  ma c h in e s  p e rme t tan t d e  si mu le r c e rtai ns 
d o mm a g es  e t d 'é tud i e r l eurs  ré p e rcu ss i on s  su r l e  s pe c tre  d es 
vi b ra ti o ns .  
 

Me s u re  d e  vi b ra ti o n s  su r d es  sys tè m es  d e m ac hi n e  e n  ro ta tion  :  
 

-  SULQFLSH�GH�EDVH�GH�OD�PHVXUH�GH�YLEUDWLRQ�G¶DUEUHV�HW�GH�SDOLHUV� 
-  g ra n de u r s  d e  b a se  e t p a ramè tre s ,  
-  c a p te u rs  e t i n stru me n tio ns  de  m es u re,  
-  i n flu e nc e s d e  l a  vi tes se  d e rota ti on , d e l a  d i sp os i tio n  de s  a rb re s  e t d e    
  l a  po si ti on  d es  ca p teu rs ,  
-  é q u il i b ra g e  s u r s i te  d 'a rb re s  ri g i de s ,  
-  LQIOXHQFH�GH�O
DOLJQHPHQW�GX�PRWHXU�HW�GH�O¶DFFRXSOHPHQW�pODVWLTXH,  
-  c o mp ré he n si o n  e t in te rpré ta tio n  d es  sp ec tre s d e  fré q ue n ces .  
 
 
 

 
De n o mb re u x a c c es so i res  c om p l ète n t  c e  m od u l e d e  b a se  (e n  o p ti o n ) :  
 

 

 

 

 

 

 

 

 
K it de m es ure P C  Dis pos it if  de f reinage et de c harge  A rbre élast ique  A rbre f is s uré  

 

 

 

 

 

 

 

 
Domm ages s ur les pali ers 

de roulem ent  
&RXUURLH�G¶HQWUDvQHPHQW Domm age aux engrenages  

 
V ibrat ions  
élec t rom éc aniques  

 
   

Cavit at ion dans les  pom pes  V ibrat ions  dans les  vent ilat eurs  Dif f érents  ac c ouplements  S ys t ème bielle m anivell e  

 
Devi s  n ° 21 1 8 69  
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VI  ± PNEUM ATI QUE  / HYDR AU LI QUE  
 

L e p n eum atiq u e CO M 3 L AB,  
 

Sys tè m e  a ve c  lo g ic i el , le  co u rs  COM3 L AB Él e c tro p ne um a tiqu e  i ni ti e a u x 
d i ff é re n ts d om a in e s  GH�OD�SQHXPDWLTXH�HW�GH�O¶pOHFWURSQHXPDWLTXH� 
 

L e s  n o tio n s d e  b a se  e t l e s m od e s  d e  f on c ti o nn e me n t s o n t p ré s e nté s  
c l a i re me n t  j�O¶DSSXL�G¶XQ�JUDQG�QRPEUH�G¶H[HPSOHV��G¶H[SOLFDWLRQV��G¶H[HUFLFHV�
HW�G¶Hss a is  p rati q ue s .  
 

Déc o u ve rte d u  s ys tèm e  :  
-  Not i o ns  d e b as e , s ch é ma s  d e  c â b l a g e  p n eu m ati q ue s  e t él e ctri q u es ,  
-  Com m an d e  à  co n si g ne  a ve c vé ri n s à  s i mp l e  o u  do u bl e  eff e t,  d i s tri b u te u r 

����j�FRPPDQGH�pOHFWULTXH��FDSWHXU�GH�GpSODFHPHQW« 
-  Fo n c ti o n  l o gi q ue  ET/OU ,  c i rcui t à  ve rrou i ll a g e é l ec triq u e , c om m an d e  

a s se rvi e  à  l a  di s ta n ce , à  l a  p res s io n , a u  t em ps , à  e nc l e nc hem e n t e t m i se  a u re p os  reta rd és .  
 

 
 

H yd rauliq u e tran spar ent  EL W E  
 

Mo d u l e s  h yd ra ul i qu e s t ra ns p are n ts  (c o rp s  en  pl e xi g l a s , p i èce s  
LQWpULHXUHV�HQ�PpWDO���IDFLOLWDQW�O¶pWXGH�HW�OD�FRPSUpKHQVLRQ�GX�
fo n c ti o nn e me n t d e s c om p os a nts  e t d e s c irc ui ts  h yd ra u li q ue .  

 

Du s im p le  cl a p et a n ti - UHWRXU�MXVTX¶DX�GLVWULEXWHXU�FRPPDQGp�l e  pl u s c om p le xe , i l  e xi s te  u n é l é me n t tra ns p a ren t op é ra ti o nn e l .  
 

-  Ob s e r va ti on  i nte rn e d u  m o du le  e t de s  p i èc e s e n  m o u vem e n t,  
-  C RQWUDVWH�HQWUH�O¶KXLOH�URXJH�HW�OD�EDVH�GX�FRPSRVDQW�q ui  faci l i te l a  c om p réh e ns i on  vi s ue l le  d u  mé c an i sm e  i n té ri e u r,  
-  Pre s si o n  d e  s e rvi c e l im i té e  à 6 b a rs ,  
-  Déb i t vi si b le  g râc e  a u x f l e xi b l e s  d e  ra cc o rde m en t tran sp a re nts  e t a u x m i m i - b u l l e s  G¶DLU�LQMHFWpHV�GDQV�O¶KXLOH� 

 

                             
       

 
 
 

R T  700 M aqu ett e hyd raul i q u e  av ec com p o s ant s in d u striels  
 

Mo d u l e  a u to no me  p ou r l a d éco u ve rte  de s  pri nc i pe s  de  ba s e  d e  l a t e ch n iq u e  
d 'e n tra îne me n t et d e  c om ma nd e  h yd ra ul i qu e :   
-  A p p re n ti ss a ge  d es  no ti on s  hyd ra u l i qu e s e t de  la  s ym bo l iq ue ,  
-  R e p ré se n tati o n d e  c i rc u its  h yd ra u li q u es ,  
-  G ro u p e  d 'en tra în e me n t ,  
-  D i s trib u teu rs  e t en tra îne me n ts ,  cl a pe ts  a n ti - re to u r e t ré g u la te u rs  d e  dé b i t ,  
-  S o u p ap e s d e  p re ss i on  e t m an o s ta ts ,  a cc um u l ate u r h yd ra u liq u e ,  
-  C i rc u its  d 'a p p li ca ti on s ,  
-  M i s e  e n  s ervi c e  e t ma i n te n anc e .  
 
 
  

Devi s  n °1 10 9 43  

Devi s  n °2 11 1 51  

Devi s  n °1 16 3 08  
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VI I ± A UTOM ATI SM E  / ASI M A  Si mulateur  de par ti e opér ati ve  
 

M o d u le AS IM A ,  s im ulateur  év olu é d e pr oc es s us  i ndus tr iels ,  
par ties  opéra ti ves  r epr és en tées  par  des  m as que s  
inter c ha ng eab le s .  
 

)RQFWLRQQH�DYHF�OHV�GLIIpUHQWHV�PDUTXH�G¶$3,�j�
entr ées /s ort ies  num ériqu es  ( 24Vc c )  et a na log iq ues  ( 0 à 10 V 
c c ) .  
 
 
 
 
 
 
 
 

 

3 3  ma s qu e s d is p on i b le s   e n  3  n i ve a u x  :  
Nive a u  I  :   

Fo n c ti o ns  de  b as es , C om p os an ts  fo n c ti o nn e ls  n u m é ri q ue s , Mo te u r 
m a rch e  a rrê t,  C on tac te u r i n ve rs e u r, M o n ta ge  é toi l e t ri an g le , C o m m uta tio n  
é to i le  t ria n gl e  à  i n ve rsi o n  d e  pô l e s, Comm a nd e  de  t ab l e  a l tern a n te , 
Mo n ta g e  Da h l an d e r, M o te u r 2 e n ro u le me n t,  D ém a rre u r de  mo te u r 
a s yn c h ro n e  à  ro to r b ob i né .  

Nive a u  I I  :  
Ba n d e  tra ns p o rte u se , Com p e ns a tio n  du  co u ra nt ré ac ti f, C o mm a n de  d e 
c h a uff a ge , &KHQLOODUG��UDPSH�G¶pFODLUDJH���6ys tèm e s  d e  remp l i ss ag e  de  
c u ve s  o u  de  ré se rvo i rs, B ro yeu r à  ch a rbo n , Com ma n d e d e  ve n ti la te u r, 
F e u  d e c ha n tie r ,  F e u  de  p as sag e  p ou r p ié to ns , C on vo ye u r  c ol l e cte u r , 
In s tal l ati o n d e  c h a rg e me n t à  ba n d es  tran s po rte us es .  
 

Nive a u  I I  :  
Es ta mp i ll e us e , C o mm a n de  d e s i l o s ,  Réa c te u r  bi o lo g iq u e ,  M o n t e - ch a rg e, 
Com m an d e  d e  po mp e s, Ins ta lla ti o n d e  p o mp a g e e a u x u s ée s, 
S u rve i l l an c e d e  p o mp e s, Ins tall a ti on  d e p om p ag e , M DOD[HXU��«    ASIM A p i lot é  p ar  API S7 - 3 0 0  
 
Exe mp l e s d e  ma sq u e s su r  3 3  d i sp o ni bl e s  

     
 

     
 

     
 

 Devi s  n ° 11 2 04 9   
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VI II ± AU TOM ATI SM E / P ARTI E OPER ATI VE  
 
 

 Part i e op ér ativ e m aga sin v ert ical   g a mm e M CS
 

Mo d u l e  c o mp ac t co m p re n an t  :  
2  a xe s  l i n éa i res  él e ctri q ue s  a ve c  de s  en tra în e me n ts  à  c o u rroi e  c ra n tée  e t u n  a xe  l i né a i re  
p n e um a tiq u e , d es  a xe s  p a r d es  b a rri è res  l um in e us e s.  
L 'a xe  p n e u m a ti q u e e st ac ti vé  vi a  d e s d is tri bu te u rs .  
Une  b a rri è re  l u mi n eu s e à  ré fl exi o n  re c o n na ît  le s  p i èc e s à  us in e r d an s  l a  zo n e d e  
s to ck ag e .  
 

A vo u s  d e m on te r vo tre  a u to ma te  e t d e  c ré e r l e  p ro g ramm e  !  
 

Po s si b il i té s  pé d a go g iq u e s  :  
 

-  3  f o nc ti on n em e nt s  GH�OµD[H,   -    Num é ri sa ti on  d es  pi è ce s  d u s toc k ,  
-  Po s i ti o n ne m e n t et tri  d e s p iè ce s ,  -    Pi l ota g e d e  m o te u r él e ctri que ,  
-  Con ta cte u r i n ve rs eu r ,    -    In te rru p teu r d e f i n d e  c o u rse ,  
-  Vé ri n  pn e um a ti q u e d o ub l e - a c tio n ,  -    Dis tri b u te u r 5 /  2 - vo ie s  m o no s tab l e s .  

 

Au tre s  m o du l es  di s po n ib l es  :  
 

                                                 
   1 6 1 0 4  Mo d ul e  tri  su r gli ssièr e s                                  ������0HVXUH�DQDORJLTXH�GH�O¶pSDLVVHXU           1 61 0 2  Dé pl a ce me n t d e  p i è ce  à  pi vo te me n t  

 

Devi s  n ° 11 2 1 47  
 
 

EW T F E34 - 15 0 - 1  Part i e op ér ativ e a s cen se u r 
 
 

A s c en s eu r  d e 4  é ta g es .  
 

-  Dét e c ti o n  e t in d ic a tio n  d e  la  d ire c tio n  e t d e  la  p o si ti on  d e  l a  c a b in e , a ve c  de  n o mb re u x 
c a p te u rs ,  

-  Po rte  d e l a  c a bi n e m oto ris é e  ave c  s es  ca p teu rs  d e  po s iti on ,  
-  %RXWRQV�G¶DSSHO�µ¶KDXW�RX�EDV¶¶�j�FKDTXH�pWDJH� 
-  Pi l o tag e  du  f rei n  po u r le  ma i n tie n  à  un  ni ve a u  de m an d é ,  
-  Con trô l e d e  l a  vi tes se  d e l a  c ab i n e , l a  d i rec tio n , du  UDOHQWLVVHPHQW�« 

 
 
 
  
 
 

Part i e op ér ativ e c o n v o ye u r de p iè ces  EW T F E3 4 - 12 0 - 1  
 
 

Cap te u r i n du c ti f o pto é le c tro n iqu e ,  
Dét e c ti o n  l o gi q u e d es  p iè c es ,  
 

-  Créa ti o n d e  p ro g ra mm e  et sc én a ri o  c om p le xe  a ve c  l e s 2  co nvo ye u rs ,  
-  Pro c es s us  de  t ri  d e  c o mp os a nts  e t d 'a ss e mb l ag e ,  
-  In te rfaç a bl e  à d e  n o mb re u x a uto m a te s  i n du s tri e ls  a ve c d es  ni ve a u x e n  2 4 V.  

 
 
  
 
 
 
 
 
 

Devi s  n ° 11 9 2 14  
  

1 6 1 1 0  Ma g a si n  ver ti cal e  
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I X  ± REGUL ATI ON  
 

L o g iciel d e simu latio n  su r PC  EW T SCS - R P2 - ( F R) - E  
 

Ob j e c ti fs  d i da c ti q u es  et tra va ux p ra ti q u e s  :  
 

-  Rég u l a ti o n d e  l a  t em pé ra tu re  a m b ia n te ,  YLWHVVH�GH�URWDWLRQ�G¶XQ�PRWHXU,  de  d éb i t ,  
-  Rég u l a ti o n d e  n i ve a u  a ve c  des  ré gu l a te u rs s ta n d a rd s  e t trois  p oi n ts ,  
-  5pJXODWLRQ�G¶XQH�HQFHLQWH�FOLPDWLTXH�a ve c u n  ré g u la te ur t ro is p o i nts ,  
-  L i b re  s é le c ti o n d es  ré gu l a te u rs e t d es  pa ra mè tres  d es  rég u la te u rs .  

 
 

Étu d e  du  co m po rtem e n t d e  rég u l a ti o n  d e s rég ula te urs  P, I , PI e t PI D  
 
 

Réf é re nc e  EW TSCS - RP2 - (FR) - E  
 
 
 

M aqu ett es régu latio n  sér i e RT 010 à 060  
 

Mo d u l e  SRXU�O¶pWXGH�GH�OD�WHFKQLTXH�GH�UpJXODWLRQ��s e  po sa n t s u r ta b l e,  
d i m en si o n s  6 0 x 4 5  c m , h a u teu r e n  fo n cti o n d u  s ys tèm e  é tud i é .  
 

-  Sys tè m es  d e c om ma n de  e t d e c o n trô l e  e n  bo uc l e  o u ve rte ,  
-  6\VWqPHV�G¶DVVHUYLVVHPHQW��HQ�ERXFOH�IHUPpH�� 
-  Si m u la tio n  du  s ys tè m e ré gl é  pa r l o gi ci e l  i n cl us , co n ne xi o n  USB,  
-  µ6\VWqPHV�UpJOpV¶�W\SLTXHV�HQ�JpQLH�GHV�SURFpGpV,  
-  Sc h ém a  de  p roc es s us  in té g ré  p e rm et ta n t  u n e a ffe c tati on  a isé e  d es  g ra n d eu rs  d e  

te c hn i q ue  d e ré g ul a ti o n ,  
-  )DFLOLWp�G¶REVHUYDWLRQ�GHV�SURFHVVXV�JUkFH�j�OD�WUDQVSDUHQFH�d e s  é l ém e nts .  

 
 

 
 

RT 010  R égu lat io n de  ni ve au  
 

 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

RT 020  R égu lat io n de  dé bi t  
 

 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 

RT 030  R égu lat io n de  pre s s ion  
 

 
 

 
 
 
 
 
 

 
 

 
 

RT 040  R égu lat io n de  tem pér atur e  
 

 
 

 
 

RT 050  R égu lat io n de  v ite s s e  
 

 
 

 

 
 

RT 060  R égu lat io n de  pos i tion  
 

 

Devi s  n ° 21 0 6 66  
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Banc d e  régu latio n  sér ie RT 6 1 4  à 67 4  
 
 

Obj e c tifs  did a c tiq ue s e t tra va ux  p ratiqu e s  
 

-  Dif fé re nts  typ es  de  s ys tè me s  a s se rvi s  en  t ec h ni q ue  d es  p roc e ss us ,  
 

-  Com p os a n ts  in d us trie l s a ctu e ls  e n  te ch n iq u e  d e  rég u l ati on : ré g u l ate u rs , tra n sd u cte u rs  d e m e su re , a c tio n ne u rs ,  
 

-  &RPPDQGH�HW�SDUDPpWUDJH�G¶XQ�UpJXODWHXU�LQGXVWULHO�QXPpULTXH�PRGHUQH,  
 

-  Rég u l a ti o n à  pl u si e u rs  va ri ab le s ,  
 

-  E xp l o i ta ti o n  d e  va ria b l es ,  p ro ce s su s  a ve c  de s  ap p a re i ls  en reg i s tre u rs e xte rn e s : en re gi s tre ur, o sc i ll o sc o pe .  
 
 
 

 

 
 

Régul ati on de ni veau  
Réf  : RT614  

 

 

 
 

Régul ati on de débi t  
Réf  : RT624  

 

 

 
 

Régul ati on de pression  
Réf  : RT 634  

 

 

 
 

Régul ati on de tem pérature  
Réf  : RT 644  

 

 

 
 

Régul ati on de débi t et ni veau  
Réf .  RT 674  

 

 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
Réf .  RT 650. 40  

 

Logic iel de m es ure,   
de c omm ande et de régulation  

pour la s érie  
RT 614 ± RT  674  

 

 
 

    
 

Logic iel de m es ure,  de c omm ande et  de régulat ion pour la s érie  RT 614 ± RT674  

 
Devi s  n ° 21 0 2 61  
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(W�G¶DXWUHV�VXSSRUWV�SRXU�OD�main t en ance  d ans l e d o main e du  f ro id et clim atisatio n  :  

 
(7����&HQWUDOH�GH�WUDLWHPHQW�G¶DLU� 

-  M a i n te n a n ce  p é ri o di q u e,  
-  Ré g l a ge , aj u s te me n t,   
-  M o d i fi c a ti on  de s  c o nd u i ts ,  
-  P i l o tag e  en  ma n u el  ou  a ve c  un  API .  

 
 
 

ET1 8 0  Pre s so s ta ts  e n  g é n ie  f ri g o ri fi q ue ,  
-  F RQFWLRQQHPHQW�G¶XQ�SUHVVRVWDW�� 
-  V pULILFDWLRQ�HW�DMXVWHPHQW�GHV�SUHVVRVWDWV��VHXLO��« 

 
 
 
 
 
 
 

 
     ET4 1 1 C In s tal l ati o n f ri go ri fi q ue , p om p e  à  ch a le u r,  

-  In s trum en ta tio n  PC,  
-  Dif fé re nts  dé te nd e u rs ,  

-  D i a g n os tic  e t d é pa n na g e  d u  sys tè m e .  
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